
Spécification d’une carte de puissance

Les salles de TP GE disposent d’alimentations 0-80V 30A le choix du moteur va donc se 
porter sur un modèle bas coût utiliser dans le modélisme (37V et courant max admissible 
50A).

La carte doit comporter les 6 MOSFET de puissance IRFP4468PbF capable de supporter 
jusqu’à 195A en continu avec un refroidissement approprié. Ils sont très utilisés dans les 
onduleurs triphasé pour moto électriques légères.
https://fr.rs-online.com/web/p/transistors-mosfet/6887014/

Ces 6 MOSFET vont être drivés par 3 drivers FAN7390 ne gérant pas de dead time 
puisque ceux ci sont générés logicielement et pouvant sortir des courant de 4,5A au grille 
des MOSFET afin de monter en fréquence sans trop de pertes de commutation.
https://fr.rs-online.com/web/p/drivers-de-mosfet/7396109/

Afin de récupérer l’image du courant dans chacune des phases des capteurs à effet hall 
seront utilisés.
https://fr.rs-online.com/web/p/transducteurs-de-courant/5329205/

Le moteur brushless doit donc rester cohérent avec les éléments utilisé avant.
https://hobbyking.com/fr_fr/9235-100kv-turnigy-multistar-brushless-multi-rotor-motor.html
https://hobbyking.com/fr_fr/kd-53-30-high-voltage-brushless-outrunner-190kv.html
https://fr.rs-online.com/web/p/moteurs-v-cc/5366030/

https://fr.rs-online.com/web/p/transistors-mosfet/6887014/
https://fr.rs-online.com/web/p/drivers-de-mosfet/7396109/
https://fr.rs-online.com/web/p/moteurs-v-cc/5366030/
https://hobbyking.com/fr_fr/kd-53-30-high-voltage-brushless-outrunner-190kv.html
https://hobbyking.com/fr_fr/9235-100kv-turnigy-multistar-brushless-multi-rotor-motor.html
https://fr.rs-online.com/web/p/transducteurs-de-courant/5329205/

