
Mise à jour du firmware pour utilisation du bras robot par 

bluetooth 
 

 

Le scénario consistait à mettre à jour le firmware du bras robotique XYZ pour le faire fonctionner en 

bluetooth via une application mobile.  

 

 

 

 

 

Après téléchargement de l’application j’ai d’abord essayé de connecter le robot en Bluetooth. IL est 

alors survenu un problème de connexion dû à un problème de compatibilité du firmware. Pour 

résoudre le problème il fallait donc mettre à jour le firmware. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Après recherche dans le manuel du robot j’ai trouvé la marche à suivre pour mettre à jour le 

firmware(https://twportal.blob.core.windows.net/images-

robot/newSite/product/K100/download/Robotic%20Arm_K100_UM_us_en.pdf). 

 

 

 

https://twportal.blob.core.windows.net/images-robot/newSite/product/K100/download/Robotic%20Arm_K100_UM_us_en.pdf
https://twportal.blob.core.windows.net/images-robot/newSite/product/K100/download/Robotic%20Arm_K100_UM_us_en.pdf


On retrouve alors p 19 les étapes à suivre : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Après avoir fait tous les tests préalables j’ai cherché le fichier contenant le firmware ainsi que le 

fichier arduino associé. Ils sont tous deux introuvables même sur le site constructeur. Sans ces 

fichiers la mise à jour semble impossible. L’utilisation du robot via l’application ne me semble donc 

pas faisable. 

 

 

 


