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Descritpion : 

Dans le cadre de notre projet, conception d'un dispositif 

d'électroporation , 

J'ai besoin d'un petit rapport sur la partie commande des relais à l'aide 

d'un microcontrôleur. 

Vous allez expliquer 

*les branchements relais/uC/les transistors MOS/les résistances/les 

diodes.. , 

*le code en C à utiliser en MPLAB pour faire cette commande. 

*un petit schéma Proteus pour la simulation. 

Pour la carte pic , vous pouvez utiliser pic18F45k50. 

Si vous avez des questions, je suis à la salle D107 Mercredi matin et 



 

 

 
 
 

Simulation Isis  

 

  



 

 

Description : 

On programme le pic pour basculer le relais chaque 1s pour allumer ou éteindre la lampe 

Etat allumé : 
 

 

État éteint : 

   

 

 



 

 

Le choix des composants pour notre exemple 

Ce qu’on veut : 

 ->Piloter une lampe de 60W en 230V à partir d’un PIC 

Ce qu’on sait : 

->PIC tolère un maximum de 20mA 5V à ses sorties 

->on dispose d’une alimention  5V pour  le circuit 

 

Voilà nos données de base, on peut donc commencer à choisir ses composants dans un ordre 

bien précis. 

REPORT THIS ADCONFIDENTIALITÉ 

Choix du relais 

Pour choisir notre relais, il faut qu’il soit pilotable par le 5V de notre circuit de commande. Il 

faut également qu’il supporte la charge de notre ampoule de 60W. 

Calcul de l’intensité consommée par notre ampoule : 

Puissance = tension par intensité ( P=U*I), donc 

I = P / U 
I = 60 / 230 
I = 0.26 A 
 

Choix du transistor 

Il va commander la bobine du relais, il faut donc que l’intensité maximale admise par le 

collecteur soit supérieure à l’intensité parcourue par la bobine du relais. On va donc calculer 

cette intensité. 

En regardant la documentation constructeur, la résistance de la bobine vaut 70 ohms, et on 

va dire qu’en théorie le transistor consomme 0V (Vce = 0V, ce qui donne une marge 

supérieure dans le calcul de l’intensité parcourant la bobine) donc: 

Ibob = Ubob / Rbob 
Ibob =  (Vcc – Vce) / Rbob 



 

 

Ibob = (5 – 0) / 70 
Ibob = 0,071A 

Il faut aussi qu’il supporte une tension de 5V entre la base et l’émetteur (tension de sortie de 

PIC Vbe), et également une tension de 5V entre le collecteur et l’émetteur (tension du circuit 

Vce). 

Il faut choisir un transistor telque son Ic_max supérieur à Ibob, supérieur à notre 5V de 

circuit  et Vbe_max  supérieur à notre 5V de tension de commande Vbe. 

Choix de la diode 

REPORT THIS ADCONFIDENTIALITÉ 

La diode de roue libre va être branchée aux bornes de la bobine du relais.  Elle va devoir 

encaisser une tension de 5V et une intensité de 0,071 A.  

 

Code en c : 

 

void main() { 
             TRISB = 0; 
 PORTB.RB0 = 0; 
 while(1) 
 { 
  PORTB.RB0 = 0; 
  delay_ms(1000); 
  PORTB.RB0 = 1; 
  delay_ms(1000); 
 } 
} 


