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1.1.1 Récupération
des données des
différents capteurs

1.1.2 Renvoi des
données
récupérées

1.2.1 Programme
du Raspberry
avec ROS

1.2.2 Programme
du Pic pour la
communication

2.1.1 Réalisation
du schéma
électronique

2.1.2 Réalisation
du routage et
soudage, puis test

2.2.1 Recherche
sur les différentes
caractéristiques

2.2.2 Contréle des
hacheurs choisi




