
COMPTE	  RENDU	  REVUE	  DE	  PROJET	  	  
Véhicule	  mobile	  interfacé	  ROS	  

	  
	  
	  
	  

Ø   ROS,	  qu’est-‐ce	  c’est	  et	  a	  quoi	  ça	  sert	  ?	  	  
	  

Ø   Raspberry	  pas	  dans	  le	  cahier	  des	  charges	  
	  

Ø   Ni	  la	  liaison	  USB	  
	  

Ø   Taches	  !!!	  dans	  l’ordre	  	  
	  

Ø   2	  moteurs	  	  
	  

Ø   Adaptation	  d’un	  ancien	  projet	  	  
	  

Ø   PIC	  ?	  qu’est	  que	  c’est	  ?	  
	  

Ø   Moindre	  coût	  ???	  
	  

Ø   Facile/ludique	  pour	  qui	  ?	  
	  

Ø   Condensateur	  	  
	  

Ø   Cartes	  électronique,	  trop	  petite,	  sert	  à	  rien	  
	  

Ø   Trop	  technique	  
	  

Ø   Mettre	  en	  avant	  ce	  qui	  est	  fait	  et	  ce	  qui	  doit	  être	  fait	  	  
	  

Ø   Montrer	  la	  démarche	  
	  

Ø   Différentes	  diapo	  12	  	  


